Chapitre n°13 : Translation et rotation

l. Translation

Définition : Une translation est une transformation qui fait glisser une figure parallelement a une droite sans
déformer ni retourner cette figure.

Vocabulaire : Lorsque par une translation qui transforme un point A en un point B, la figure F vient se
superposer a une figure F’, on dit que :

o lafigure Fa pourimage lafigure F’;
e latranslation est de vecteur AB.
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Source : Transmath 4e

Il. Rotation

Définition : Une rotation de centre 0 et d’angle a est une transformation qui fait tourner une figure autour du
point O d’angle a, sans le déformer.

Exemple : [ +

Ci-contre, la figure F est 'image de la figure F’ par la al IR " N N

rotation de centre O et d’angle 70° dans le sens indiqué de » / ;- i
la fleche.
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Source : Transmath 3e

Méthode : Construire ’'image d’un point par une rotation

B Protocole de construction de I'image d'un point par une rotation (sens direct)

1. Figure de base : 2. Tracer la demi-droite 4. Coder les

3. Marquer l'angle

un point et le centre
de rotation.

[OA). Tracer un arc
de cercle de centre O
et de rayon OA dans
le sens direct.

de rotation avec une
demi-droite coupant
I'arc de cercle.

longueurs égales.




